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DynFix - 6

6 —Gelenke-Arm mit Federdruck, autoklavier bar

Fixierung am Operationstisch

gerauschlos

millimetergenaue Positionierung und Fixierung

dynamischer Federdruck —Steuerung mit FuR3pedal

16 mm Aufnahme fir alle Schienenhaltesysteme

Kugelanschlisse am Seilzug zur optimalen Positionierung des FuRpedals
verschiedene Haltesysteme fir z.B. Endoskope, chirurgische Bestecke etc.
komplett autoklavierbar im 1/1 Standart-Container
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Parallelhalter

Gerateeigenschaften:

Rundhalter

FuRschalter

e |

- Der DynFix 6 ist ein liber 6 Gelenke steuerbarer Haltearm zur millimetergenauen
Positionierung und Fixation von Endoskopen, Endoskopkameras, chirurgischen Bestecken,

operativem Zubehor und zur Retraktion.

Das System wird federmechanisch gesteuert und tUber einen Fu3schalter dynamisch geldst

bzw. fixiert.

Durch treten des FuRschalters ist der DynFiX 6 in alle Richtungen kraftfrei
beweglich und steuerbar. Er folgt leichtgangig den Manipulationen des Anwenders.

Ist die gewiinschte Position erreicht, wird der FuRschalter entspannt — der DynFix 6
hat gerauschlos die Funktion der ,,dritten Hand“ Gbernommen.

MaRe:
DynFix 6 Hohe ab Halteschiene: 240 mm bis 410 mm
Arbeitslange (Aktionsradius): 405 mm
(bis Gelenkarmende ohne Halteklemme)
Lange 1. Arm: 205 mm
Lange 2. Arm: 200 mm
Lange Bowdenzug: 920 mm
(vom Fuf3pedal bis Druckzylinder)
Rundhalter: Lange: 90 mm Parallelhalter: Lange:
klein Durchmesser: 19 mm Hohe:
Spannweite: 3,5-13 mm Spannweite:
Rundhalter: Lange: 125 mm
grof3 Durchmesser: 30mm
Spannweite: 2,0—17 mm

C€

Anderungen aufgrund technischer Weiterentwicklungen vorbehalten

125 mm
15 mm
19— 27 mm
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